
CLLCTRS

Конструкторы: Миргородский дмитрий

Шамуратов булат

Электронщики:     Глухарева анна

Даутов иршат

Программисты:    Лашин михаил

Величко софия

цель:

Создание робота-погрузчика, способного осуществлять захват и

перевозку малогабаритных грузов.

Задачи:

- Моделирование конструкции погрузчика в компас-3d

- Печать и сборка элементов конструкции

- Разработка и пайка электросхемы

- Написание управляющей программы

Особенности конструкции:

-желоб под днищем позволяет перемещать до 4 грузов одновременно

-сцепление усилено за счет резиновых намоток на колесах

-плавный подъем груза на высоту до 4 см по гладким алюминиевым

трубам

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Результат:
Цель создать робота-погрузчика была успешно достигнута.
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3d-модель:
1. ковш
2. крепления для направляющих
3. алюминиевые направляющие
4. желоб
5. каналы для прокладки проводов       

к моторам
6. схват
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электросхема:
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Управление:

для управления погрузчиком по bluetooth
использовано приложение bluefruit connect.

Реализованы следующие функции:

Логотип 
приложения

Интерфейс

Движение вперед/назад

Танковый разворот влево/вправо

активация схвата

Подъем схвата по реечной передаче

Переключение режимов скоростей

Спуск схвата по реечной передаче

Отображение Распознанного цвета груза
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