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АНАНАСИКИАНАНАСИКИАНАНАСИКИ
Команда

Наша команда решила пойти нестандартным путем, 
возможно, даже древним. Поэтому все очки мы вкачали в 
собирательство. Мы решили сделать робота, который 
сможет возить несколько грузов одновременно. Таким 
образом, мы не будем тратить время на поездку в одно 
место дважды. 

В КОМПАС3D были разработаны необходимые детали и 
создана сборка с учетом места под электронику. После 
первой печати детали были произведены корректировки в 
размерах отверстий и толщины стенок кузова, а также 
доработаны колеса и скобы для крепежа моторов.



Основной проблемой являлись габаритные размеры, 
поэтому изначальный план по сбору 4+ кубиков не 
увенчался успехом, ведь пришлось уменьшить ширину 
корьпуса. Теперь наш робот способен собирать до 3 
различных грузов, при этом они не вываливаются даже при 
движении по камням!

Был взят за основу код, который предоставил 
преподаватель. В этом коде были внесены изменения: 
скорости поворота сервоприводов и двигателей были 
изменены с целью сделать процесс управления более 
плавным, немного переработан код для модуля Bluetooth. 



В настоящий момент наконец-то завершена работа над 
кодом и он полностью готов к использованию.

Основной проблемой при создании проекта были 
неточности при печати и проектировании: например, 
размер держателя сервопривода был меньше 
необходимого на пару десятых миллиметра, из-за чего 
приходилось заново её печатать. 



Также при сборке неоднократно повреждались места 
пайки, и приходилось заново паять некоторые элементы. 

Конечно, весна - не сезон ананасов. Но это не проблема, 
если есть импортозамещение ананасов из МИФИ. В 
течение семестра мы делали отчеты и видео, и старались 
делать это с юмором. 

Наш итоговый ролик можно увидеть в телеграмм канале 
Проектной Практики.

На итоговом смотре проекта мы показали готового робота и 
были приятно удивлены его способности ездить по камням 
быстрее, чем по обычной поверхности. К сожалению, из-за 
особенностей esp часто случались потери соединения, но 
мы работаем над улучшением ситуации.



Работа была тяжелой, но у нас получился замечательный 
компактный МИРП, который, к нашему удивлению, смог 
поехать! 

Электронщиками была разработана схема электрических 
компонентов. Около месяца и миллиона долларов ушло на 
понимание того, куда прикладывать повышайку.



Пайка потребовала определенного опыта, но после 
нескольких неудач удалось добиться крепких соединений 
контактов. При сборке робота возникала необходимость 
оптимизировать длину проводов, так как форма корпуса 
достаточно специфичная, а движущиеся части могут их 
задеть. 

P.S. Ни одна емкость с флюсом  не пострадала
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