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Слот под электронику

Cпроектировать и собрать управляемого многофункционального 
исследовательского робота–погрузчика, способного транспортировать требуемые 
для выживания ресурсы на базу

Погрузчик должен обладать системой захвата и транспортировки найденного 
ресурса в указанную точку, а также системой его распознавания

При создании робота-погрузчика главным элементом является захват. 
Вся наша команда на первом этапе проекта обдумывала наилучшие 
варианты конструкции. Конструкция захвата предусматривает 
удержание грузов различной формы: кубические, шарообразные и 
неправильной формы, а датчик света расположенный непосредственно 
перед грузами позволяет определять их цвет.

1)Определение цвета по RGB и 

    HSV шкалам.

2)Ассинхорное выполнение

    процессов.

3)Раздельная обработка и 

    парсинг BLE-сообщений.

Стек технологий:
1)MicroPython

2)ESP32 WI-FI Главной задачей нашей команды было определить какой именно ход 

будет у нашего погрузчика: колесный или гусеничный. Был выбран 
колесный ход в пользу своей простоты и надежности. Колесная база 
достаточно длинная, чтобы обеспечивать устойчивость конструкции.

Сами колеса прорезинены для увеличения сцепления с поверхностью 
там, где это необходимо. 

Находящийся внизу робота, обеспечивает удобство работы с 
электроникой и ее монтажа. Обладает выходами для проводов к 
аккумуляторному отсеку, к находящимся выше сервоприводам, датчику 
цвета, моторам снизу робота. Доступ к электронике обеспечивается 
сниманием широкой крышки, после чего вся электроника как на 
ладони.

Нашей большой командой была проделана огромная работа по разработке и сборке робота-погрузчика. Все поставленные 
перед нами задачи были выполнены. Мы получили колоссальный опыт работы с подобного рода проектами и надеемся в 
будущем его увеличивать.
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