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Заключение

Основной особенностью нашего МИРП-
а стало устройство системы захвата.
В нашем варианте система состоит из 
двух основных компонентов: клешни 
манипулятора и поршня, отвечающего 
за перемещение клешней по высоте.
Вся конструкция закреплена не на 
корпусе, а на “крышке”, закрывающей 
его, что делает наш МИРП более 
модульным и лёгким в разборе, чем 
другие.


